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B PLIAGE ROBOTISE

Caractéristiques : Avec plus de 300 cellules déji installées. Starmatik est le
leader européen de I"automatisation des presses-plicuses.

Le concept de cellule “FBS” de Starmatik s"adresse aux presses-plicuses
existantes et aux nouvelles installations,

“FBS" améliore considérablement I'efficacité des ateliers de pliage : la ca-
pacité de production de la presse-plieuse est augmentée. La production peut
g"effectuer en 3 X 8 sans présence de personnel. La diminution des temps de
mise an point améliore fortement ke TRS.

Le gain de main d’auvre est spectaculaire ; la cadence moyenne de
production augmente, un opérateur peu gualifié peut piloter plusieurs
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cellules robotisées,

Développement exclusif des ingénicurs Starmatik, Simuleasy offre I

| Avec la diminution des pigces d'essai et la baisse des rebuts, Je

puin matiere est significatil, surtout pour les matieres délicates.
Une enceinte de sécunité protége entigrement une cellule de plia-
ge robotisée Starmatik. Le nsque d accident est supprimé,

Avee La cellule FBS, Starmatik va plus loin !

Un rail de translation programmable peut recevoir | ou 2 ro-
bots Fanue. On peut alors facilement manipuler des pigees pe-
sant jusgu’a 600 Kg et escamoter les robols pour travailler en
manuel. Le rail augmente sensiblement le rayon d*action du
robot afin d’utiliser des presses-plicuses plus larges ef aug-
menter ainsi le nombre d'owtils disponibles sur la table.

Le logiciel Simuleasy assure une aide & la programmation
hors ligne de la totalité des fonctions de la cellule. 1 intégre

permettre la programmation automatigue en ligne du robot el
de la presse-plieuse.
aide 4 la programmation ef la simulation des opérations de dé-

pilage, de taquage, de mesure d'épaisseur, des trajectoires robot, des courses de la presse-plicuse, des plans de palettisation com-

plexes, des changements d'outils et de préhenseurs.
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